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VIZIOK SZIMULACIORA

Alkalmazasi példak I. - Készuléktervezés

Gépeész tervezes

" Gépelemek tervezés
= Osszeallitds tervezés
= Kinematikai analizis

" Mechanizmus

Szimulacio
» \Viselkedés

=" Kommunikacio
" Gyartasban betoltott szerep
" GQyartasra gyakorolt hatas

—4%- Outputs
— || RobotPositioner

— [} WorkpiecePositionersJoints

— 3! Accessories
4:-‘ ActionScript

400 Executor
A, Actions

s&t W VISUAL
COMPONENTS



VIZIOK SZIMULACIORA

Alkalmazasi példak Il. — Gyartocella tervezés ==

Szimulacio
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= Kapacitas
= Ciklusidé

= Kihasznaltsag
= Kiegyensulyozottsag
" TerhelhetOség
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VIZIOK SZIMULACIORA

Alkalmazasi példak Ill. — Gyartosor tervezés
Szimulacié

= Ertékdram vizsgalat

" Gyartokapacitas vizsgalat

" Gyartasutemezés

" Rendelés allomany vizsgalata

" GQyartasi folyamat modositasa
= DigitalTwin

" Alapanyag és késztermék
gazdalkodas
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VIZIOK SZIMULACIORA

Alkalmazasi példak IV. — Intralogisztika
Szimulacio
= Raktarkészlet kezelés

" Termék-aram tervezeés és
folyamat vizsgalat
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= Automata rendszerek
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= Robotok alkalmazasa
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VIZIOK SZIMULACIORA

Alkalmazasi példak V. — Robot telepités, Off-line programozas
Szimulacié
" Robot telepitésének kérdései
= Munkatér / Méret /Teherbiras
= Szerszamozas
= Kihasznaltsag / Megtériilés
= Kommunikacio

" Off-line programozas
* Robot torzsprogram kialakitasa &=

= |/O kapcsolatok definidlasa és
programozasa

= Ciklus-id6 vizsgalat s&t
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VIZIOK SZIMULACIORA

Alkalmazasi példak VI. — Human erdéforras kezelés
Szimulacio

" Feladatok definicioja

" Munkatér meghatarozasa
" | eterheltség vizsgalata
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TERMEK-TORTENET

Visual Components KUKA Sim Layout 3D Product Family Visual Components
is founded 4.0
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4.1

A GYARSZIMULACIO
KOVETKEZO
GENERACIOJA

ESSENTIALS

PROFESSIONAL
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PREMIUM

Teljeskori gyarszimulacidés megoldas

Tartalmazza az Essentials, Professional
and Robotics modulokat

ESSENTIALS PROFESSIONAL ROBOTIC
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VISUAL COMPONENTS
EXPERIENCE

VIRTUALIS VALOSAG

Magadaval ragado és meggy6z6 élmény

Egy teljesen Uj megkozelités a gyartervezés és
szimulacio teruletén

MOBIL NEZEGETO

Szimulacid és terv megosztasa helyszinen

Dedikalt mobil alkalmazas segitségével konnyedén
megoszthato eredmeények
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PARTNEREK
REFERENCIAK

Rendszerintegratorok /Gépgyartok

(FLEXLINK | 3% s=un.nn

Intelllgrated'

=\
ALNW § W

%~ FEELER

Robotgyartok

KUKA

SrausLr

Gyartas

" Huawer  CATERPILLAR

WARTSILA faurecia

OLP megoldas szallitok

ZEISX
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BOvebb informaciok:

www.snt.hu/ipar40/Visual-Components




